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Cuivre en transparence — echelle 2



' RAO
' RAL

RBO a RB3
complémentaire)
' RB4 a RB6

UNITES
DIZAINES
CENTAINES

photos

sortie

Deb:

999 secondes

Lecture de Ta

Lecture de Ta

Lecture de Ta

calcul du temps

Device
Declare

DIM U
DIM D
DIM C
DIM T a
DIM X
SYMBOL
SYMBOL
SYMBOL
SYMBOL
SYMBOL
SYMBOL
SYMBOL
SYMBOL
SYMBOL
TRISB=%

TRISA=%

intervallometre.bas.txt
INTERVALLOMETRE PHOTOGRAPHIQUE

= 16F84
XTAL 4

S WORD

Focus =
Rideau =

communcC
communD
communu
00001111

00000000

PortA.O
PortA.1l
portB.0
portB.1
PortB.?2
PortB.3
portB.
PortB.
PortB.

RC des UNITES (RC3)

u=20

HIGH Co
IF C1
IF C2
IF C4
IF C8
LOW Com

mmunU
0 THEN U
0 THEN U
0 THEN U
0 THEN U
munu

ccCcpRr
+ 4+

RC des DIZAINES (RC2)

D=0

HIGH Co
IF C1
IF C2
IF C4
IF C8 =
LOW Com

RC des

c=0

HIGH Co
IF C1
IF C2
IF C4
IF C8
LOW Com

T
T

mmunD
0 THEN D
0 THEN D
0O THEN D
0 THEN D
munD

CENTAINES

mmuncC
0 THEN C
0 THEN C
0 THEN C
0 THEN C
muncC

DUOR
+ 4+

(RCD)

NONR
+ 4+

entre deux prises de

0
(c*100)+(D*10)+U

ouvih

ENDIF

2 : ENDIF
4 : ENDIF
8 : ENDIF

ENDIF

2 : ENDIF
4 : ENDIF
8 : ENDIF

ENDIF

2 : ENDIF
4 : ENDIF
8 : ENDIF

vue

IF T < 3 THEN GOTO LEDoff
Page 1

Commande de 1a mise au point (focus), temporisation de 1 seconde
Commande du déclancheur (rideau), temporisation de 1 seconde
Entrées sur roues codeuses (a 0 quand actif car codées

Sorties scrutation des roues codeuses (a 1 pour activer la
Le bouton Start-Stop est sur MCLR pin 4

'16F84A-04 avec quartz 4

'Temps
'Temps
'Temps

'Temps

'Sortie sur "Focus"

en

en

en

secondes
secondes
secondes

secondes

de la
de la
de la

entre

'Sortie sur "Rideau"

'Complémentaire 1 des
'Complémentaire 2 des
'Complémentaire 4 des
'Complémentaire 8 des

'RC des centaines
'RC des dizaines
'RC des unités

roue)

MHZz

RC des
RC des
RC des

deux

'RBO a 3 en entrée, RB4 a 6 en

'Port A en sortie

'T doit étre compris entre 3 et

'Interdit temps inférieur a



intervallometre.bas.txt

TempoFocusRideau
' Séquence de prise de vues (arrét par RESET)
Start: GOSUB TempoFocusRideau

FOR X = 1 TO T-2 'on retire Tes deux secondes de
TempoFocusRideau

GOSUB Tempolsec

NEXT

GOTO Start

TempoFocusRideau:
HIGH Focus
GOSUB Tempolsec '"Tempo de 1 s
HIGH Rideau
GOSUB Tempolsec '"Tempo de 1 s
LOW Focus
LOW Rideau
RETURN

Tempolsec:
DELAYMS 1000
RETURN

LEDoOfT:
LOW Focus
LOW Rideau
GOTO Deb

Page 2



' RAO
' RAL

RBO a RB3
complémentaire)
' RB4 a RB6

UNITES
DIZAINES
CENTAINES

photos

sortie

Deb:

999 secondes

Lecture de Ta

Lecture de la

Lecture de Ta

calcul du temps

Device

intervallometre.bas.txt
INTERVALLOMETRE PHOTOGRAPHIQUE

Declare XTAL 4

DIM U

DIM D

DIM C

DIM T as WORD

DIM X

SYMBOL
SYMBOL
SYMBOL
SYMBOL
SYMBOL
SYMBOL
SYMBOL
SYMBOL
SYMBOL

TRISB=%
TRISA=%

Focus
Rideau =

= PortA.O

portB.0
portB.1
PortB.?2
PortB.3

PortA.1

communC
communD
communu
00001111

00000000

ports.
PortB.
PortB.

RC des UNITES (RC3)

u=20

HIGH Co
IF C1
IF C2
IF C4
IF C8
LOwW Com

mmunu
0 THEN U
0 THEN U
0 THEN U
0 THEN U
munu

cccpRr
+ 4+ + -

RC des DIZAINES (RC2)

D=0

HIGH Co
IF C1
IF C2
IF C4
IF C8 =
LOW Com

RC des

cC=0

HIGH Co
IF C1
IF C2
IF C4
IF C8
LOW Com

T
T

mmunD
0O THEN D
0 THEN D
0O THEN D
0 THEN D
munD

CENTAINES

mmuncC
0O THEN C
0 THEN C
0O THEN C
0 THEN C
munC

UooR
+ 4 + .-

(RCL)

NNOR
+ 4+ + -

entre deux prises de

0
(c*100)+(D*10)+U

auviph

ENDIF

2 : ENDIF
4 : ENDIF
8 : ENDIF

ENDIF

2 : ENDIF
4 : ENDIF
8 : ENDIF

ENDIF

2 : ENDIF
4 : ENDIF
8 : ENDIF

vue

IF T < 3 THEN GOTO LEDoff
Page 1

Commande de la mise au point (focus), temporisation de 1 seconde
Commande du déclancheur (rideau), temporisation de 1 seconde
Entrées sur roues codeuses (a 0 quand actif car codées

Sorties scrutation des roues codeuses (a 1 pour activer la
Le bouton Start-Stop est sur MCLR pin 4

16F84

'16F84A-04 avec quartz 4

'Temps
'"Temps
'"Temps

'Temps

'Sortie sur "Focus"

en

en

en

secondes
secondes
secondes

secondes

de la
de la
de la

entre

'Sortie sur "Rideau"

'Complémentaire 1 des
'Complémentaire 2 des
'Complémentaire 4 des
'Complémentaire 8 des

'RC des centaines
'RC des dizaines
'RC des unités

roue)

MHZz

RC des
RC des
RC des

deux

'RBO a 3 en entrée, RB4 a 6 en

'Port A en sortie

'T doit étre compris entre 3 et

'Interdit temps inférieur a



intervallometre.bas.txt

TempoFocusRideau
' séquence de prise de vues (arrét par RESET)
Start: GOSUB TempoFocusRideau

FOR X = 1 TO T-2 'on retire Tes deux secondes de
TempoFocusRideau

GOSUB Tempolsec

NEXT

GOTO Start

TempoFocusRideau:
HIGH Focus
GOSUB Tempolsec '"Tempo de 1 s
HIGH Rideau
GOSUB Tempolsec '"Tempo de 1 s
LOW Focus
LOwW Rideau
RETURN

Tempolsec:
DELAYMS 1000
RETURN

LEDoOfT:
LOW Focus
LOW Rideau
GOTO Deb
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